
电子信息学院 | School of Electronics and Information

zzzhuze@mail.nwpu.edu.cn zhuze5572 15306743509

个人信息

姓名: 朱泽 年级: 2024级本科生

专业: 电子信息工程 研究兴趣: 机器学习、三维视觉

教育背景

西北工业大学电子信息学院 电子信息工程 2024.09 – 2028.07（预计）

GPA: 3.912/4.1 排名: 专业12/157；学院20/308 CET-4: 624 CET-6: 549

已读和在读专业课程：微积分(99)、微积分进阶(100)、线性代数(94)、概率论与数理统计(95)、信号与系统(99)、
智能信息处理、机器视觉与人工智能、计算机视觉中的深度学习

项目经历

舞蹈机器人基地救援组 校级基地-核心成员

电控组负责人 2024年10月– 2026年6月
项目介绍：面向废墟、陡坡等非结构化复杂灾害搜救场景，研制集高通过性越障底盘、多传感器自主建图
与多自由度机械臂作业于一体的履带式救援机器人系统，实现未知受限空间内的稳定高机动探查、三维环
境重建与目标精准抓取作业。

个人工作：负责整车电控系统设计与实现，完成核心 PCB 设计、下位机程序开发、通信协议制定与多模块
系统联调。同时积极推进新技术落地：引入整车功率控制以保障高负载供电稳定性，自制嵌入式 Linux 硬
件与定制系统镜像用于无线 OTA 烧录与远程调试，并基于 PICO 头显开发机械臂空间遥操作方案。具备扎
实的机器人硬件控制、复杂系统集成与工程问题定位解决能力。

项目成果：团队在2026中国机器人大赛中获得全国总冠军1项、全国亚军2项，国家级一、二等奖共计5项。

大学生创新创业训练计划 省级项目∙项目成员

基于深度学习语义增强的多模态机器人SLAM技术研究 2026年6月 – 至今
项目介绍：拟研发复杂环境下的多源信息融合动态语义SLAM系统，结合多传感器数据进行动态障碍物剔
除和语义地图构建，提升机器人在动态场景中的定位与建图稳定性。

个人工作：负责语义感知与前端融合模块的设计与实现。基于轻量化深度神经网络，完成针对LiDAR 与
RGB-D 数据的实时语义分割；将高层语义先验与 SLAM 前端特征提取深度结合，精准识别并剔除行人、
车辆等典型动态障碍物，提取稳定几何特征以有效抑制定位漂移；同时协同完成语义标签向全局复合地图
的投影构建。

竞赛经历

2025年国际先进机器人及仿真技术大赛 团队负责人 国家级-一等奖 2025年8月

2025年全国大学生数学建模竞赛 写作手 省级-二等奖 2025年11月

2026中国机器人大赛暨RoboCup机器人世界杯中国赛 电控负责人 国家级-特等奖 2026年5月

所获荣誉
• 2025年国家级奖学金
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